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Аннотация

Автостереограммы (АСГ) – это особый вид стереограмм, отличительной чертой которых является обеспечение возможности видеть закодированные в них объёмные предметы без использования каких-либо физических средств сепарации левого и правого изображений. В случае АСГ вся информация о двух проекциях объёмного предмета содержится в одном изображении с квазипериодической структурой и извлекается благодаря специальному способу рассматривания этого изображения. Тестирование детей 6-7 лет показало, что около половины из них способны воспринимать АСГ после необходимых объяснений уже на первом занятии, а практически все остальные дети с нормальным бинокулярным зрением обучаются этому за несколько занятий. АСГ могут быть использованы в научных исследованиях бинокулярного зрения, в офтальмологии, в изобразительном искусстве и кинематографии.
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