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Аннотация
Обсуждаются проблемы создания учебно-тренировочного ситуационного центра для подготовки специалистов управления мобильными робототехническими системами на основе концепции территориально-распределённых центров. В составе центра – виртуальная студия реального времени, с помощью которой происходит компьютерное моделирование в стереорежиме трёхмерных сцен. В ней должны перемещаться реальные мобильные роботы. Управление мобильными роботами осуществляется через VPN-каналы Интернета.
Ключевые слова: виртуальная 3D студия, учебно-тренировочный ситуационный центр, мобильные роботы, территориально-распределённая лаборатория, моделирование в реальном времени, локальная вычислительная сеть. 
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